
Correction TD N°1 systèmes 
échantillonnés 

 

Exercice 1. . 

Ts Indice des échantillons (k) S(t)= 

0.8 2 𝛿(𝑡 − 2𝑇𝑠) = 𝛿(𝑡 − 1.6) 

1.5 1 𝛿(𝑡 − 𝑇𝑠) = 𝛿(𝑡 − 1) 

0.5 2, 3 et 4 
𝛿(𝑡 − 2𝑇𝑠) + 𝛿(𝑡 − 3𝑇𝑠) 
+𝛿(𝑡 − 4𝑇𝑠) = 𝛿(𝑡 − 0.5) 
+𝛿(𝑡 − 1) + 𝛿(𝑡 − 1.5) 

1 1 et 2 
𝛿(𝑡 − 𝑇𝑠) + 𝛿(𝑡 − 2𝑇𝑠) 
= 𝛿(𝑡 − 1) + 𝛿(𝑡 − 2) 

2 1 𝛿(𝑡 − 𝑇𝑠) = 𝛿(𝑡 − 2) 

3 Pas d'échantillons non nuls 0 

 

Exercice 2. (calcul de la transformée en z  d'un train d'impulsion) 
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Exercice 3. (Calcul de la transformée en z d’une sinusoïde 
échantillonnée) 

 

Exercice 4. (Fonction de transfert et relation de récurrence) 
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Exercice 5. (Calcul d’une série d’échantillons de sortie) 
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